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Instrukcja obstugi

e Srodki ostroznosci

e Szybkie ustawienia parametrow

Ustawienia

parametréow  dla

trybow  kontroli  systemdw

wielopompowych. Potagcz S+ do S+ oraz S- do S- jednoczesnie z
jednego napedu do drugiego przed ustawieniem parametrow.

e Btedy i rozwigzywanie problemow

e Popularne kody alarmowe i rozwigzania

Opis alarmu

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

1. Przed instalacjq i uruchomieniem zapoznaj sie doktadnie z instrukcja

Low flow prot.

1. Niski przeptyw na wlocie

2. Moc napedu jest wieksza
niz pompy, ci$nienie wody
ponizej 0,5bar

3. Niskie ci$nienie wody
ustawione zbyt wysoko

1. Zwieksz przeptyw na wlocie

2. Tryb wykrywania niskiego
przeptywu ustaw na 2
3. Obniz wartos¢
niskiego cisnienia

ochronng

Typ btedu Mozliwe przyczyny Rozwigzania
1. Zwarcie na wyjsciu lub s dzié podh .
0/P ScC podtgczenia do uziemienia - >praw 1|c.p"3 aczenie
. 2. Skontaktuj sie z dystrybutorem
2. Przecigzenie
1. Krétki czas przyspieszenia 1. Zwiekszy¢ czas przyspieszenia
2. Wysoki wzrost momentu | 2. Obnizy¢ moment obrotowy,
Accel. OV . . A - .
obrotowego lub krzywa V/F nie | zwiekszy¢é napiecie, dostosowac
jest odpowiednia krzywg V/F
Decel. OC Krotki czas zwalniania Zwigkszy¢ czas zwalniania
SW ocC Tak jak powyzej Tak jak powyzej
Run OC Gwattowna zmiana obcigzenia Zmniejszy¢ wahania obcigzenia

Internal fault

Problemy ze sprzetem

Skontaktuj sie z dystrybutorem

1. Rzeczywiste cisnienie

1. Zwieksz warto$¢ ochronng

Sterownik powinien by¢ zainstalowany i konserwowany przez specjaliste.

3. Sprawdz czy towar nie jest uszkodzony z powodu nieprawidtowego
transportu. Nie podtaczaj urzadzenia do pradu jesli co$ jest uszkodzone.

4. Przed uzyciem sprawdz czy uziemienie funkcjonujace w Twoim obiekcie jest

sprawne i niezawodne.

Niesprawne uziemienie grozi

urzadzenia i porazeniem pradem.

uszkodzeniem

5. Jakiekolwiek zaniedbania w zachowaniu zasad bezpieczeristwa moga

skutkowa¢ uszkodzeniem sprzetu, zranieniem obstugujacego lub innymi
Dystrybutor nie ponosi
odpowiedzialnosci (nawet czesciowej) oraz nie wyptaci zado$éuczynienia w

stratami  zdrowotnymi

przypadku zaniedban ze strony uzytkownika.

lub  materialnymi.

6. W przypadku nieprzestrzegania zasad zawartych w instrukgji istnieje ryzyko
Smierci, obrazen lub utraty mienia.
7. Wybierz oraz zainstaluj odpowiedni rodzaj zasilania zgodnie z instrukcja.

Nieprawidtowy wybér rodzaju zasilania grozi porazeniem pradem lub

wybuchem.

1. Wyjscie napedu lub silnika jest
podtgczone do uziemienia

1. Sprawdzi¢ okablowanie

H.P. prot. przekracza 15bar wysokiego cisnienia.
2. Usterka czujnika, odczyt | 2. Wymien uszkodzony czujnik
przekracza 15bar
1. Cisnienie ponizej 0,5bar 1. Usun powietrze z pompy
2. Cisnienie ponizej 0,5bar | 2. Dostosuj kierunek obrotow.
podczas gdy pompa obraca | 3. Zwieksz przeptyw na wlocie.
sie w odwrotnym kierunku | 4. Zamiert pompe na wieksza lub
L.P. prot.

3. Zuzycie wody jest wieksze
niz przeptyw wyjsciowy

4. Alarm niskiego cisnienia
ustawiony na zbyt wysoka
warto$¢

zredukuj zuzycie wody.
5. Obniz wartos$¢ alarmu

8. Przed instalacjg i konserwacjg odtacz doptyw pradu. W przeciwnym

wypadku istnieje ryzyko porazenia pragdem.

9. Nie uzywaj Sterownika IMF mokrymi rekoma. W przeciwnym wypadku
istnieje ryzyko porazenia prgdem.

10. Wszelkie czynnosci zwigzane ze zdjeciem przedniej pokrywy sterownika
powinny by¢ wykonywane 10 minut po odcigciu pradu. W przeciwnym

wypadku istnieje ryzyko porazenia pradem.

11. Nie dotykaj zadnych czesci ani komponentéw w ukfadzie elektrycznym
gotymi rekoma w przypadku ukfadu pod napieciem. W przeciwnym

wypadku istnieje ryzyko porazenia pradem.

Adres lokalny ustawiony jest pod nr 1, pompa
(1) podrzedna w systemie 2-pompowym ustawiona jest
Ustawienia pod nr2 . W systemie 3-pompowym pompa podrzedna
parametréw jest pod nurrTerem 2. W systemie 4-pompowym p?mpa

) ) podrzedna jest pod numerem 3. W systemie 5-
gtownej pompy pompowym pompa podrzedna jest pod numerem 4. W
»master” systemie 6-pompowym pompa podrzedna jest pod

numerem 5.

Pompa 2(standby master) — parameter “Typ
(2) start/stop” (Kat. Parametry pracy) ustawié
Ustawienie “2”,parametr ,Metoda regulacji czestotliwosci” (Kat.
Parametréw Parametry pracy) ustawi¢ “2”, parametr ,Adres
dwéch pomp lokalny” (Kat. Zest. Wielopompowy) ustawic¢ “2”

, Pompa 3(slave) — “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda
gtownych regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “3”
»master” Pompa 4(slave): “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda
i ,standby regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “4”
master” Pompa 5(slave): “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda

regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “5”
Pompa 2 musi by¢ potaczona do przetwornika
kiedy jest ustawiana jako ,,standby master”
(3) o Pompa 2 (Slave): “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda
Ustawienie regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “3”
parametrow Pompa 3 (Slave): “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda
pojedynczej regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “4”
pompy gtéwne;j Pompa 4 (Slave): “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda
,master” regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “5”
Pompa 5 (Slave): “Typ start/stop” - “2”, ,Metoda
regulacji czestotliwosci” - “2”, Adres lokalny “6”

Low cur. Prot.

1. Niedostateczna ilos¢
wody wlotowej

2. Moc napedu jest wieksza
niz pompy

1. Zwieksz ilo$¢ wody wlotowej
2. Tryb wykrywania niskiego
przeptywu ustaw na 2

e Dostepne modele

Napiecie Prad Moc
Model Moc wejsciowe znamionowy silnika | Rozmiar (mm)

(V) (A) [kw]
IMF S

+159
33110 | 10| 5% 25 11,0 | 350x305x165
IMF S

+ 0,
33150 | BP0 | 5% 32 150 | 350x305x165
IMF S

0,
33185 | 185 | IS% 38 185 | 350x305x165
IMF S 0
33200 | 220 | 5% 45 220 | 350x305x165

e Ekran dotykowy LCD

JIMF

Podiaczasz | dziata!

Ustawione ci$nienie

3.0 bar

Aktualne ci$nienie

3.0 bar

Inteligentny Sterownik
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50.00 Hz

START

Podwdjna pompa gtéwna (podtaczenie do czujnika odpowiednio

pomp 1i2)

1.  Funkcje pompy gtéwnej sa przetaczone z pompy 1 na pompe 2 w
nastepujacych okolicznosciach:

uszkodzenie pompy 1

NOo T

brak sygnatu potaczenia miedzy pompami 1i2
przetwornik pompy 1 w stanie zabezpieczenia przed btedami

Pompa 2 pracuje jako pompa gtéwna w przypadku wystgpienia

problemoéw a,b,c do momentu az zostang one rozwigzane, a pompa 1
powraca do funkcji pompy gtéwnej po wiaczeniu i wytgczeniu.
3. W trakcie pracy pompa 2 staje sie gtownga tylko wtedy kiedy sygnat

pompy 1 zanika.

Kiedy zasilanie zostaje wyfgczone i wiaczone ponownie, pompa 2 musi
otrzymac sygnat od pompy 1, zeby okresli¢ czy przejmuje funkcje pompy

gtéwnej czy nie.

Uwaga: W systemie jednej pompy gtdwnej - jesli w pompie 1 wystepuje
problem utraty fazy, przepiecia czy ochrony przed obnizonym napieciem,
pompy podrzedne pracuja normalnie.

Nazwa terminala

Opis

Wejscie cyfrowe 24V GND

GND fault . 2. Mozliwe problemy ze starzeniem
2. Wejscie napedu podtgczone | ~. . diwe p vz zent
o silnika
do wyjscia
1. Wysokie napiecie wejsciowe.
Accel OV Y p 9’, ! . Sprawdz moc i napiecie
Czeste wtaczanie i wytgczanie.
1. Krétki czas zwalniania 1. 7wiek Iniani
Decel OV 2. Nietypowe/nieprawidtowe | _° wig sz[czas -Zw-a nlar?la-
L . 2. Sprawd? napiecie zasilajace
napiecie wejsciowe
1. Ni i idh
- Aletyp-c,w.ve/nleprawm owe | - Sprawdi moc
Run OV napiecie wejsciowe
2. Energia sprzezenia zwrotnego
1. i i . .
3 -W|rtualne okablowanie 1. Sprawd okablowanie
low volt. prot. | wyjscia napedu 2. Sorawd? obciazenie
2. Brak obcigzenia P 3
1. Zmniei -
1. Ciezki tadunek mnlhqhsz obuazemg lub zastap
oL X . sterownikiem o wiekszej mocy
2. Krétki czas przyspieszenia 2. Zwieksz czas przyspieszania
Drive OL 3. Wysoki wzrost lup | £ EWIES przyspie -
. ‘. 3. Zmniejsz obroty, zwieksz napiecie,
niewtasciwa krzywa V/F K
4. Niskie napigcie sieci dostosuj krzywa V/F
’ pig 4. Sprawdz napiecie sieci
1. Zbyt duze obcigzenie 1. ZmnlejszA 9buazen|e albo uzyj
R . . | napedu o duzej mocy
2. Zbyt krotki czas przyspieszenia . ) R
. 2. Zwieksz czas przyspieszenia
3. Wartosci ochrony sg zbyt mate ; g
Motor OL . 3. Zwieksz wartosci ochrony przed
4.  Zbyt wysokie  wzrosty N
o . . przecigzeniem
ptomienia  lub  niewtfasciwa L ) L
krzywa V/F 4. Zmniejsz obroty, zwieksz napiecie
zeby dostosowac krzywg V/F
1. Nieprawidtowe napiecie
low volt. run wejscpwe o o 1. Sprawdz n§p|e.C|e zasilajace
2. Duze obcigzenie w sieci | 2. Odtgcz zasilanie
elektrycznej
1. Wad dzeni , . .
Open ada urzagzenia 1. Sprawdz sygnat i urzadzenia
terminal Zewnetrznego powigzane
2. Terminal otwarty
Closed L. Wada urzadzenia 1.Sprawdz sygnat i urzadzenia
terminal zewngtrznego powigzane
2. Terminal zamkniety
1. Zablokowany przewdd
Drive wentylacyjny 1. Wyczysé przewod wentylacyjny
2. Wysoka temperatura | 2. Usun wentylator
overheat . o .
otoczenia 3. Zapewnij lepszg wentylacja
3. Uszkodzony wentylator
L ” 'Utrata fazy  napiecia 1. Sprawdz potaczenie przewoddéw na
U/P  phase | wejéciowego .
loss 2. Napiecie wejsciowe jest zbyt wejsclu
- 2. Sprawd? utrate fazy sieci
niskie
o/p hase i
/ p Z'Ie 'poiqczeme napedu lub Sprawd? okablowanie
loss silnika

Storage fault

Wada sprzetu

Skontaktuj sie z dystrybutorem

Time arrives

Czas pracy osigga czas
ustawiony

Skontaktuj sie z dystrybutorem

Sensor fault

1. Sygnat PID jest wytgczony

2. Przetwornik jest zepsuty

3. Problem ustawienia
przetwornika

1. Sprawdz kanat zwrotny

2. Sprawdz czy przetwornik jest
sprawny

3. Sprawdz czy impuls sprzezenia
zwrotnego jest zgodny z
ustawieniami

Comm. fault

Btad przy wysytaniu lub
otrzymywaniu danych

Sprawdz podtgczenie

Interior fault

Nieprawidtowe dziatanie
spowodowane otaczajagcym
zaktéceniami zewnetrznymi

Zastosuj obwdd absorpcji aby
wyeliminowac zewnetrzne
zaktdcenia

DI1,DI2 Napigcie wejsciowe: 9~30V, opdr
wejsciowy: 10K Q
v Wejscie analogowe, napiecie: 0~10V, opér
wejsciowy: 6.8KQ
C Wejscie analogowe , prad: 4~20mA, opoér
wejsciowy: 500KQ
10V 10V wyjsciowe z napedu, prad wyjsciowy: 0-
100mA
GND Zerowy poziom odniesienia dla 5V, 10V, 24V
MO Kolektor. Wejscie obwodu otwartego
24V Podawane przez naped
5V Podawane przez naped
TATB,TC Styki przekaznika do wykorzystania
zewnetrznego
S+,S- Terminal komunikacyjny RS485
+ - Terminal sygnatu zewnetrznego

e Diagram podtaczenia

Wejscie
3x 400V

Terminal

wielofunkcyjny

Zdalny
miernik
cidnienia

— DIl
— DI2
GND

10v (Zasilanie)
v (0-10v)
GND

24V (Zasilanie)

J:T
,_ TB Stale otwarty

TA Stale zamkniety

TC wspélny
24V Kolektor
Wejscie
MO ‘obwodu

otwartego

s+ Terminal

C (4-20mA) komunikacyjny
5° RS485
Przetwornik
Dla 4 - 37kW
MO|D11{D12 |GND| 24V C |[GND| S-| S+
TA | TB | TC |[GND| V 5V [10V | - +
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Ustawienia napedu
Zest. Wielopompowy

AWARIA

Ustaw ciénierie [l Ciénienie rozruchu [l Typ przetwomika G Adres lokainy Caaszmiany W 2ompa podrzecna [l Tryoy pracy pomp @ Caestotiwost pracy Biezacy p
bar bar bar Min zes! Hz A

siteacja céneria Opsinenie uipenia “Y"ggg{;f mm wofg pf“,d'e L Czas od uruchomienia
S Y . H

Usypianie § m’* CZ’\?:M"‘;“ Antyzamarzanie Temp. sterownika Calkowity czas pracy
Hz [ H

- Ustawienia napedu n Zest. wielopompowy - Monitoring

Przyczyna ostatniej awarii

Typ sinka Moc znamionowa Predkosc obrotowa
ko p
2as fiirowania Minimat Minimals Maks)
napieca v amperas & zestotoR ar'pgw Prad znamionowy Kierunek obroty  [lMetoda wania [l (Ochrona przed
s mA % mA A %
LS T Terminal Dit Terminal D2 Typ Start/ Stop Matods 225 pyépieszana [l Czas zwalniana
% s S S

[ Rt [ ¢ SEEEGGN 3 | E reereryeey KD

Temperatura podczas awaril

Czestotiiwos¢ podczas awarii

Prad podczas awarii

Napiecie podczas awarii

Y B R
S bar S bar

venie alarmu Czas SC
08go IS w il antyzamarzania ant Bniowa

- Ustawienia napedu

Ustawienia napedu Zestaw wielopompowy
Funkcja Zakres Ustawienia Funkcja Zakres Ustawienia
fabryczne fabryczne
Ustaw ci$nienie 0.5 - 60bar 3.0bar Adres lokaln Slave: 3-5
v Master 1-2
Ciénienie rozruchu 0.5 - 60bar 2.4bar Czas zmiany master - slave 0-60000min 480min
. 0: (0-10)V 1: (4-20)mA Pompa podrzedna (ilos¢) 0-4 0
Typ przetwornika 2 (0-5)V 3: (0.5-4.5)V 1
Zakres przetwornika 0.5 - 60bar 10.0 0: Kontrola
ibracja ciénieni N master-slave
Kalibracja ci$nienia 0 - 2.000 1.000 Tryby pracy pomp i 0
Wsp6tczynnik wycieku 0: Zamknigte 0.0 ~100 1.0 synchroniczna
Opoinienie startu pompy podrzednej 0.1-600.0s 1.0s
Opéinienie uépienia 3-6000s 30s Opdznienie wytaczenia pompy podrzednej 0.1-600.0s 0.1s

0: Nie wykrywaj 1: Wedtug
pradu 2: Wedtug cisnienia

Wykrywanie suchobiegu 3:Wedtug pradu i cisnienia 4: 2
Terminal niedoboru wody
Usypianie 0: Zamkniete 1: otwarte 1
Pradowe wykrywanie suchobiegu W zaleznoséci od modelu silnika
Czestotliwo$¢ usypiania 0.00 - 100Hz 30.00Hz
Antyzamarzanie 0: Zamkniete 1: Otwarte 1
Wytaczanie przetwornika 0.0 - 100.0% 5.0%
Czas wytaczania przetwornika 0.0 - 3000.0s 10.0s
Wykrywanie suchobiegu 0 - 60.0bar 0.5bar
Czestotliwos¢ wykrywania niskiego 0.00 - 100.00Hz 45.00Hz
przeptywu
Opéinienie reakcji niskiego przeptywu 0.1-999.9s 50.0s
Alarm wysokiego ci$nienia 0 - 60.0bar 15.0bar
Opdznienie alarmu wysokiego cisnienia 0.0 - 200.0s 3.0s
Alarm niskiego ci$nienia 0 - 60.0bar 0.5bar
Opédznienie alarmu niskiego cisnienia 0.0 - 6000.0s 60.0s
Cykl antyzamarzeniowy 3 - 60000min 1500min
Czas antyzamarzeniowy 0 - 6000s 10s

Czestotliwos¢ antyzamarzeniowa 0.00 - 100.00Hz 30.00Hz

e [ Wybr fkci MO = - Pouritdo ustawen |l Makoymang S o dore
s Hz Hz Hz

2as przed startem = Znien 233 przed startem
P o2 %) @ ki
s s s
35 80 enia i Opce
oié Batnl IS
Min

Ustawignia fali Och Nadmierny prad
e urat
Hz %
-po awani -3‘3" po awaril -ﬁ a -Czas calkowania
S S

‘5! 93?9:52@5& Parametry pracy

Sygnaty zewnetrzne Parametry pracy
Funkcja Zakres Ustawienia fabryczne Funkda Zakres Ustawienia
Minimalne napiecie V. 0.00-10.00V 0.00v fabryczne
Mini czestotliwos¢ V 0.0-100.0% 0.00%
Ak Ine napiecie V. 0.00-10.00V 10.00V Typ silnika 0:asynchroniczny 1: synchroniczny 0
Mk Ina czestotliwose V 0.0-100.0% 1000% Moc znamionowa silnika 1-1000kW W zaleznosci
Czas filtrowania napigcia V 0.01-10.00s 0.05s — od pompy
N Iny amperaz C 0.00-20mA 2.00mA Predkos¢ obrotowa 1-10000rpm W zaleznosci
Mini czestotliwosé C 0.0-100.0% 0.0% — - — od pompy _
— Iny amperaz C 0.00-20.00mA 20.00mA Napiecie znamionowe silnika 1-800v W zaleznosci
Maksymalna czestotliwo$é C 0.0-100.0% 100.0% - — od pom.py’ -
Czas filtrowania pradu C 0.01-10.005 0.055 Prad znamionowy silnika 0.1-1000.0A W zaleznosci
od pompy
0: Brak funkcji 1 Odgdrnie 2: Kierunek obrotu 1: Domyslny 2: Odwrotny 3: Nie 0
Terminal Dil Odwrécony 3: Przy usterce 4: 1 zmieniac - opcja pamietajaca
Przy$pieszony 5: Reset 6: Postdj weczesniejszy wybor
PID 7: Polecenie z klawiatury 8: Metoda zatrzymania 0: Hamowanie elektryczne 1: 0
Polecenie z terminala  9: Zatrzymanie naturalne
Dowodzenie przez komunikacje Ochrona przed niskim napigciem 70.0 -100.0% 100.0%
Terminal Di2 10: Wejscie btedu zamkniete na 0
state 11: Brak wody Typ start/stop 0: Przez sterownik 1: Przez terminal 0
2: Komunikacja miedzy
sterownikami
0: Brak funkji 1: Start lub stop 2: Metoda regulacji czestotliwosci 0: Recznie 1: PID 2: Komunikacja 1
Wyijscie przekaznikowe Przy usterce 3: FDT1 4: FDT2 5: 2 miedzy sterownikami
Zarezerwowany 6: Nizszy limit Czas przy$pieszania 0.1 -6000.0s. W zaleznosci
czestotliwosci pracy 7: Wyzszy od pompy
limit czestotliwoéci pracy 8: Czas zwalniania 0.1 -6000.0s. W zaleznosci
. " : Uspienii od pompy
Wybor funkeji MO standby 9: Uspienie 1 Powr6t do ustawien fabrycznych 11: Reset 22: Usunigcie historii
awarii
Czas przed zatrzymaniem DI1 0.0-3600.0s 0.0s Maksymalna czestotliwosc 5~ 200Hz 50.00Hz
Czas przed startem DI1 0.0-3600.0s 0.0s ——— —
Czas przed zatrzymaniem DI2 0.0-3600.0s 0.0s Limit gérne] czgstotliwosci 5~ 200H: 50.00H:
Czas przed startem DI2 0.0-3600.0s 0.0s Limit dolnej czestotliwosci 5 —200Hz 20.00Hz
Opozme/m.e wyjscia 0.0-3600.05 0.0s Reczna czestotliwosé 5 —200Hz 50.00Hz
pr Ustawienia fali noénej W zaleznosci
Czas przed startem funkcji MO 0.0-3600.05 0.0s od pompy
llos¢ alarméw 200 Ochrona przed utratg fazy 0: Wyfaczone 1: Wigczone 1
Czas do wytgczenia alarmu 10 Nadmierny prad silnika 20.0~1000.0% 100.0%
0: a!arrn nie zostanie Yvyiqczony po. Ilo$¢ zataczen po awarii 0-20 3
Opcje wytaczenia alarmu czasie L1 a.la.rm 1°5‘3’Y'e wylaczony i Start po awarii 0.1 -100.08 10.08
uruchomi sie po czasie wskazanym - - -
. Wspdtczynnik catkowania 0.0-50.0 10.0
w poprzednim parametrze
Czas catkowania 0.1-100.0S 0.6




